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1. Opis urzadzenia

BF400 jest synchronizatorem czasu, dla urzadzen przemystowych oraz komputerowych.
Posiada on 6 wyj$¢ stuzacych do synchronizacji urzadzen zewngtrznych. Do synchronizacji czasu
wykorzystywany jest odbiornik GPS z anteng zewngtrzna, co umozliwia synchronizacj¢ nawet w
mocno zakléconych srodowiskach, tam gdzie odbiornik DCF77 nie pozwala na odbidr sygnatu.
Uktad posiada 2 wyj$cia przekaznikowe 250V~ o obcigzalnos$ci 8A, oraz 4 wyjscia transoptorowe
Open Colector 80V= 0 obciazalnosci S0mA. Kazde z wyj§¢ moze by¢ zaprogramowane niezaleznie
1 moze wygenerowa¢ dodatni lub ujemny impuls o dlugosci od 30ms do 9999ms, co 1 sekundg, 1
minute, kwadrans, godzing, oraz raz na dobg o okreslonej godzinie. Kazde wyjscie jest izolowane
galwanicznie. Dodatkowo synchronizator posiada ztacze RS232C, zapewniajaca komunikacjg z
komputerem, umozliwiajaca ustawianie, oraz odczyt wszystkich parametréw synchronizatora, oraz
synchronizacjg czasu urzadzen zewngtrznych. Komunikacja z komputerem odbywa si¢ za pomoca
protokotu przemystowego MODBUS RTU, co umozliwia wykorzystanie do komunikacji, wielu
standardowych programéw typu SCADA do konfiguracji urzadzenia. Parametry urzadzenia
przedstawiono w tabeli ponizej.

Parametry techniczne sychronizatora BF400

* Zasilanie100~ -20% +20% (Zaciski COM-100V) lub 230V~ -20%+20% (zaciski COM-230V),
50Hz+10%

* Pobor mocy: ~4VA

* Klasa ochronnosci: II wg PN-EN 61140:2002

* Programowana strefa czasowa, poprzez GMT

* Automatyczna zmiana czasu lato zima: TAK (mozliwo$¢ wytaczenia)
* Dokladnos¢ dziatania przy pracy autonomicznej: +/- 1s/24h

* Przy pracy z antena GPS: réwna dokladnosci wzorca atomowego

* Tlos¢ wyjs¢ przekaznikowych: 2

* [los¢ wyjs¢ transptorowych: 4

* Obciazalno$¢ wyjs¢ przekaznikowych: 8A, 250V~

* Obciazalnos$¢ wyjs¢ transoptorowych OC: 50mA, 80V- DC

* Gabaryty: 106mm x90mm x73mm

* Stopien ochrony obudowy IP20 PN-EN 60529

* Zakres temperatury pracy: od -20 do 55 st C

* Wilgotno$¢: max 90%

Parametry techniczne anteny GPS

Czgstotliwos¢ pracy: 1575 +/2 MHz
Pasmo: 9MHz

Temperatura pracy: -40 +85 stC
Dopuszczalna wilgotnosé: 0 — 100%
Impedancja: 500hm

Waga: 55¢g




2. Instalacja urzadzenia.

Rozmieszczenie zlacz synchronizatora przedstawiono w tabeli ponize;.

Z}acze Pin Funkcja

OPT4 C Wyjscie transoptorowe #6 - Kolekor transoptora

E Wyjscie transoptorowe #6 - Emiter transoptora
OPT3 C Wyjscie transoptorowe #5 - Kolekor transoptora

E Wyjscie transoptorowe #5- Emiter transoptora
OPT2 C Wyjscie transoptorowe #4 - Kolekor transoptora

E Wyjscie transoptorowe #4 - Emiter transoptora
OPT1 C Wyjscie transoptorowe #3 - Kolekor transoptora

E Wyjs$cie transoptorowe #3- Emiter transoptora
REL2 NO | Wyjscie przekaznikowe #2 — Styk normalnie otwarty

COM | Wyjscie przekaznikowe #2 — Styk wspolny

NC | Wyjscie przekaznikowe #2 — Styk normalnie zwarty

REL1 NO | Wyjscie przekaznikowe #1 — Styk normalnie otwarty

COM | Wyjscie przekaznikowe #1 — Styk wspolny

NC | Wyjscie przekaznikowe #1 — Styk normalnie zwarty

— 230V | Zacisk zasilania 230V

100V | Zacisk zasilania 100V

COM | Zacisk wspolny zasilania sieciowego

RS232 GND |Masa RS232

RX | Linia danych RXD — RS232

TXD |Linia danych TXD — RS232

ANT GPS Ztacze SMA zewngetrznej anteny GPS

Do zaciskow COM-100V lub COM-230V nalezy podtaczy¢ odpowiednio zrédio napigcia
zasilajacego 100V lub 230V AC. Do zlacza ANT nalezy podtaczy¢ anteng GPS. W zaleznosci od
potrzebnych wyj$¢ synchronizujacych do zlacz wyjsciowych dotaczy¢ urzadzenie synchronizowane
zgodnie ze specyfikacja. Ztacza wyjsciowe OPT4-OPT1 oraz REL2, REL1 posiadaja izolacje
galwaniczna 2,5kV, od reszty urzadzenia.



3. Konfiguracja i uzytkowanie urzadzenia.

Biezacy status urzadzenia wyswietlany jest na wyswietlaczu LCD.

W gornej linii na wyswietlaczu wyswietlana jest aktualny czas prowadzony przez
synchronizator, w dolnej linii, symbol anteny oznacza ze zewngtrzna antena GPS jest podiaczona.
Brak anteny sygnalizowany jest przez przekreslenie symbolu. Kolejny prostokat oznacza, status
synchronizacji urzadzenia, w przypadku gdy prostokat jest pusty, wowczas urzadzenie pracuje z
wykorzystaniem sygnatu GPS i1 zapewnia najwigksza dopuszczalng doktadno$¢ synchronizacji
wyj$¢€. Jezeli prostokat jest w potowie wypeiony, oznacza to ze wyjscia sa synchronizowane z
dokladnoscia wzorca wewngtrznego, poniewaz nie zostal odebrany prawidlowy sygnat GPS, przez
czas krotszy niz 24h. Prostokat wypetiony w catosci, oznacza, ze synchronizator nie posiada
informacji o prawidlowym czasie, i w takim przypadku wyjscia sterujace sa nieaktywne. Przed
biezaca data w przypadku czasu letniego moze pojawic si¢ symbol *, natomiast w przypadku czasu
zimowego pole to jest nieaktywne.

Menu urzadzenia zostalo zorganizowane w postaci jednopoziomowej, przej$cie przez poszczegolne
pozycje menu umozliwiaja klawisze < oraz > Menu urzadzenia sktada si¢ z nastgpujacych pozycji:

Ekran glowny , status urzadzenia

Ustawienia strefy czasowe, 1 zmiany czasu letniego.
Ustawienia wyjscia synchronizujacego #1 (REL1)
Ustawienia wyj$cia synchronizujacego #2 (REL2)
Ustawienia wyj$cia synchronizujacego #3 (OPT1)
Ustawienia wyj$cia synchronizujacego #4 (OPT2)
Ustawienia wyj$cia synchronizujacego #5 (OPT3)
Ustawienia wyj$cia synchronizujacego #6 (OPT4)
Ustawienia parametrow protokolu MODBUS
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Powrdt do ekranu gldéwnego mozliwy jest za pomoca klawisza ESC. Zmiana konfiguracji
poszczegbdlnych parametrow mozliwa jest poprzez wcisnigcie klawisza ENT na wybranym ekranie
ustawien. Kolejne wcisnigcia klawisza ENT powoduja przechodzenie przez poszczegdlne opcje
ustawien, ktore sygnalizowane sa przez migoczacy kursor. Zmiana ustawien w gore lub w dot
mozliwa jest za pomoca klawiszy < >. Po ustawieniu zadanych parametréw nalezy wcisna¢ klawisz
ESC, co spowoduje na ekranie wyswietlenie zapytania : ,,Save YES/NO” wciskajac teraz klawisz
ENT mozemy zatwierdzi¢ ustawienia, natomiast klawiszem ESC mamy mozliwo$¢ anulowania
ustawien.

3.1 Konfiguracja strefy czasowej

Aby wej$¢ w konfiguracje strefy czasowej bedac w ekranie gtbwnym nalezy wcisnaé



jednokrotnie klawisz >, a nastgpnie klawisz ENTER. Powinien pojawi¢ si¢ wowczas ekran jak
ponizej

W goérnej linii wyswietlane jest aktualne wybrane przesunigcie wzgledem czasu GMT , natomiast w
dolnej linii jest wyswietlany status wlaczenia lub wylaczenia automatycznej zmiany czasu letni
zimowy. Abu dokona¢ ustawien strefy czasowej nalezy wcisna¢ klawisz ENT, co powinno
spowodowa¢ wyswietlenie migajacego kursora nad aktualnym przesunigciem czasowym. Nastepnie
za pomoca klawiszy <, > nalezy ustawi¢ zadana strefg¢ czasowo. Wciskajac kolejny raz klawisz
ENT wchodzimy do konfiguracji , wlaczenia automatycznej zmiany czasu lato/zima. Za pomoca
strzatek nalezy wybra¢ odpowiednia wartos¢. Po wpisaniu wszystkich ustawien nalezy wcisnac
klawisz ESC, co powoduje wyswietlenie zapytania ,,Save Yes/No?”, nalezy potwierdzi¢ klawiszem
ENT, co spowoduje prowadzenie wybranych ustawien, oraz zniknigcie migajacego kursora i powrot
do trybu podgladu.

3.2 Konfiguracja impulséw synchronizujacych.

Aby dokona¢ konfiguracji impulséw synchronizujacych na poszczegolnych wyjsciach
nalezy za dwukrotnie wcisna¢ klawisz > za drugim i kolejnymi wcisnigciami beda sig¢ pokazywaty
okna konfiguracji wyj$¢ jak na rysunku:

Pierwsza cyfra, w gornej linii wyswietla numer wybranego wyjscia synchronizujacego od #1 do #6
nastgpnie wyswietlana jest polaryzacja impulsu, dodatnia (lub ujemna), nastgpnie wyswietlana jest
dtugos¢ impulsu. W dolnej linii wyswietlany jest typ impulsu, gdzie: x — wyjscie wytaczone, P —
impuls w okre§lonym przedziale czasowym (co Is, Imin, 15min, 1godz), T — o zadanym czasie.
Nastepnie wypisywany jest czasu, kiedy wystapi impuls (tryb P) , lub godzina wystapienia impulsu
(tryb T). Aby zmieni¢ ustawienia nalezy wybra¢ ekran danego wyjscia od #1 do #6, a nast¢pnie
wcisna¢ klawisz ENT, co powinno spowodowa¢ wyswietlanie migajacego kursora nad znaczkiem
polaryzacji impulsu. Za pomoca strzalek mozemy zmieni¢ typ impulsu na dodatni, lub ujemny.
Nastegpnie nalezy kolejny raz wcisna¢ klawisz ENT, co spowoduje przeskoczenie kursora nad pole
dhugosci impulsu, gdzie za pomoca klawiszy <> mamy mozliwos¢ ustawienia dtugosci od 30 do
9999ms. Kolejne wcisnigcie klawisza ENT powoduje przejscie kursora do dolnej linii,
umozliwiajac zmiang momentu wystapienia impulsu. (1sec, 1min, 15min, 1h, o zadane;j
godzinie).W przypadku wybrania impulsu o zadanej godzinie w dalszej czg¢sci wyswietlacza pojawi
si¢ godzina wystapienia impulsu. Wciskajac kolejny raz klawisz ENT, mozemy przej$¢ do zmiany
czasu wystapienia impulsu. Po ustawieniu wszystkich parametréw nalezy wcisna¢ klawisz ESC, co
spowoduje wyswietlenie zapytania ,,Save Yes/No?” , a nastepnie klawisz ENT co spowoduje
zapisanie zmian.



3.3 Konfiguracja parametrow protokotu MODBUS

Przechodzac za pomoca strzatek poprzez kolejne ekrany, jako ostatni zostanie wyswietlony
ekran konfiguracji parametrow protokolu MODBUS, oraz facza RS232

W, gornej linii wyswietlacza wyswietlana jest aktualna predko$¢ transmisji tacza szeregowego,
natomiast w dolnej linii wyswietlany jest adres MODBUS urzadzenia (domyslnie 1). Aby
skonfigurowac¢ parametry transmisji nalezy wcisna¢ klawisz ENT, co spowoduje wyswietlenie
migajacego kursora przy predkosci transmisji. Za pomoca klawiszy < > nalezy ustawi¢ pozadana
predkos¢. Kolejne wcisnigcie klawisza ENT spowoduje przejs$cie do trybu ustawiania adresu
MODBUS, gdzie za pomoca strzalek nalezy wybra¢ odpowiedni adres. . Po ustawieniu wszystkich
parametréw nalezy wcisna¢ klawisz ESC, co spowoduje wyswietlenie zapytania ,,Save Yes/No?” , a
nastegpnie klawisz ENT co spowoduje zapisanie zmian.

4. Obstuga za pomoca komputera

Synchronizator BF400 posiada wbudowane lacze szeregowe RS232. Komunikacja z
komputerem nadrzednym odbywa si¢ zgodnie z protokotem MODBUS z konfigurowalna
predkoscia trasmisji, 8 bitami danych, oraz jednym bitem stopu. W urzadzeniu zaimplementowano
dwie funkcje F3 ( Read Multiple Registers), oraz F16 (Write Multiple Registers). Do obstugi
synchronizatora mozna wykorzysta¢ wiele standardowych programoéw np. chociazby ,,Modbus
Pool” , oraz inne oprogramowanie typu SCADA. Poprzez zastosowanie prostego konwertera
RS232<->RS485 urzadzenie mozemy dotaczy¢ do siecit MODBUS, i kontrolowa¢ go zdalnie.
Umozliwia nam to odczyt wszystkich parametrow synchronizatora (w tym biezacej daty oraz
czasu), oraz konfiguracjg poszczegdlnych parametréw. Rejestry MODBUS zgodnie ze specyfikacja
sa 16 bitowe, gdzie wykaz rejestréw przedstawiono w ponizszej tabeli.

Rejestr | Odczyt/Za Funkcja
pis
1000 R Biezaca godzina lokalna
1001 R Biezaca minuta lokalna
1002 R Biezaca sekunda lokalna
1003 R Aktualny dzien miesiaca
1004 R Aktualny miesiac
1005 R Rok biezacy np. 2010
1006 R Dzien tygodnia (0 — niedziela , 6 — sobota)
1007 R Gorna potdwka czasu UTC (gérne 16 bitdw)
1008 R Dolna potéwka czasu UTC (dolne 16 bitow)




Rejestr | Odczyt/Za Funkcja
pis
1009 R Flagi stanu urzadzenia:
0x1 — Antena podtaczona
0x2 — Biezacy czas jest prawidtowy , wyjscia sa synchronizowane
0x4 — Odbierany sygnal GPS jest prawidlowy
1101 R/W Aktualne przesunigcie strefy czasowe;j
1 +0,5h
2+ 1h
-1-0,5h
-2 -1h
itd.
1100 R/W Zmiana czasu letni zimowy:
1 — aktywna
0 — nieaktywna
1200 +10* |R/W Aktualna polaryzacja impulsu wyjscia #NR
#NR 0 — polaryzacja dodatnia
1 — polaryzacja ujemna
1200 +10* | R/W Dtugos¢ impulsu na wyjsciu #NR wyrazona w ms
#NR + 1
1200 +10* |[R/W Typ impulsu na wyjsciu #NR
#NR + 2 0 — wyjscie nieaktywne
1 — impuls co sekundg
2 —impuls co minute
3 —impuls co 15 minut
4 — impuls co godzing
5 — impuls o zadanym czasie
1200 +10* |R/W Godzina wystapienia impulsu na wyj$ciu #NR w przypadku impulsu o
#NR + 3 okreslonym czasie.
1200 +10* |[R/W Minuta wystapienia impulsu na wyjs$ciu #NR w przypadku impulsu o
#NR + 4 okreslonym czasie.

5. Oprogramowanie synchronizujgce NTPD wspoétpracujace z
BF400

5.1 Wstep

Synchronizacja czasu odgrywa coraz wigksza rol¢ w systemach teleinformatycznych. Z
precyzyjnego pomiaru czasu korzystaja nie tylko systemy operacyjne, ale réwniez systemy
uwierzytelniania czy systemy bilingowe. Do synchronizacji czasu najczgsciej wykorzystuje si¢
mechanizm NTP (Network Time Protocol), implementowany przez standardowy ustuge systemowa
NTPD (daemon) . Ustuga NTPD umozliwia synchronizacj¢ czasu z bardzo duza precyzja,
wszystkich komputeréw w sieci lokalnej z wykorzystaniem jednego wzorca czasu regulujac czas
ptynnie bez przeskokéw. Przygotowane oprogramowanie zawiera standardowy serwer NTPD




wzbogacony o sterownik umozliwiajacy wspotpracg serwera NTPD z synchronizatorem BF400.
Dzigki takiemu rozwiazaniu mozemy za pomoca pojedynczego urzadzenia BF400 synchronizowaé
czas zaréwno dla pojedynczego komputera, jak i calej sieci lokalnej. Mozemy réwniez tworzy¢
rozne inne zaawansowane konfiguracj¢ sktadajace si¢ np. z dwoch serweréw wyposazonych w
BF400 celem zapewnienia redundancji. Mozemy réwniez tworzy¢ konfiguracjg¢ oparte o BF400
oraz serwery wzorcowe udostepniajace czas w internecie np. jak na rysunku ponize;j.

© 00

Inne zaawansowane sposoby konfiguracji definiuje standard RFC5905. Przygotowane
oprogramowanie zawiera cztery standardowe konfiguracje umozliwiajace:

* synchronizacjg czasu pojedynczego komputera dotaczonego do BF400

* synchronizacje czasu w pojedynczego komputera podtaczonego do BF400, oraz dodatkowo
korzystajacego ze standardowych serwerdw NTP dostgpnych w internecie

* synchronizacjg czasu komputeréw w sieci lokalnej lub innych komputeréw w internecie za
pomoca komputera — serwera do ktérego dotaczony jest synchronizator BF400

* synchronizacj¢ czasu komputerow w sieci lokalnej lub internecie za pomoca komputera —
serwera do ktorego dotaczony jest synchronizator BF400, wraz z korzystaniem z
dodatkowych serwerow czasu dostgpnych w internecie

Wybor odpowiedniego trybu pracy dokonuje si¢ podczas procesu instalacji oprogramowania.

5.2 Wymagania

Do prawidlowego dziatania oprogramowania wymagana jest nast¢pujaca konfiguracja sprzgtowa:

» System Windows w wersji: XP Service Pack3 / Vista /7 /8

» Architektura: 32- bit (dla duzej doktadnos$ci synchronizacji), lub 64 — bit dla standardowe;j
doktadnosci synchronizacji



» 512MB pamigci RAM

Y

Procesor min. Pentium II1

» Fizyczny port szeregowy RS232 (dla duzej doktadnosci synchronizacji), lub wirtualny port
szeregowy np. USB dla doktadno$ci standardowe;.

5.3 Potaczenie komputera z synchronizatorem.

W zaleznosci od wymaganej doktadnosci synchronizacji dotaczenie komputera PC moze
odbywac si¢ za pomoca standardowego kabla RS232 lub za pomoca kabla rozszerzonego. Schemat
standardowego kabla przedstawiono na rysunku ponizej
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Jest to najprostszy sposob polaczenia synchronizatora BF400 z komputerem PC, umozliwiajacy
synchronizacj¢ czasu z doktadnos$cia okoto 100ms. Do wykonania polaczenia w tej konfiguracji
mozna wykorzysta¢ dowolny port szeregowy, w tym rowniez standardowe adaptery USB<-
>RS232. W trybie standardowym wykorzystywany jest standardowy sterownik RS232 systemu
operacyjnego.

W przypadku, gdy istnieje koniecznos$¢ synchronizacji czasu z doktadnoscia do pojedynczej
milisekundy konieczne jest wykonanie specjalnego kabla umozliwiajacego skorzystanie z
optycznego kanatlu synchronizujacego. Do prawidlowej pracy w tej konfiguracji konieczna jest
obecnos¢ fizycznego portu szeregowego RS232 w komputerze PC. Schemat kabla dla potaczenia
rozszerzonego przedstawiono ponizej.

DB9
o
O 6
< O 2 XD
O 7 l_j-o
' 3 RXD 2 1
~ CT—s GND 3 2 o
R | ool 9 3
o © 9 LK/ ~ o
5 . i «
N 1




W kablu tym dodatkowo wymagane jest dodatkowe potaczenie komputera, z dowolnym wyjsciem
optycznym OPT4-OPT4 synchronizatora BF400. Wybrane wyjscie synchronizacyjne nalezy
skonfigurowac tak aby generowato ono dodatni impuls o dtugosci 30ms co pojedyncza sekundg. W
trybie synchronizacji doktadnej wykorzystywany jest specjalny sterownik portu szeregowego, ktory
nie jest podpisany cyfrowo. W przypadku uzycia systemu Windows ktory sprawdza sygnatury
cyfrowe sterownikow (wersje 64-bitowe) konieczne jest wylaczenie sprawdzania podpisow dla
, lub skorzystanie z trybu synchronizacji standardowe;j.

5.4 Instalacja oprogramowania.

Oprogramowanie serwera NTPD wraz ze sterownikami dostarczane jest w postaci gotowego
instalatora dla systemu Windows , z kilkoma przedefiniowanymi ustawieniami konfiguracyjnymi.
Aby je zainstalowac¢ nalezy uruchomi¢ program bf400d-install.exe. Po uruchomieniu instalatora
program prosi o potwierdzenie licencji

GMU GEMERAL PUBLIC LICEMSE

GMLU GEMERAL PUBLIC LICEMSE
Version 3, 29 June 2007

Copyright {C) 2007 Free Software Foundation, Inc. <http://fsf.org/>
Everyone is permitted to copy and distribute verbatim copies
of this license document, but changing it is not allowed.

Preamble

The GMU General Public License is a free, copyleft license for
|software and other kinds of works.

i ) ) W
The liren=es for most snftware and other nractical works are dezioned

Fullsoft Install System w2, 46

W przypadku akceptacji tresci licencji nalezy kliknaé przycisk ,,I Agree”, co spowoduje
wyswietlenie wyboru lokalizacji plikéw

! folder, To install in & different folder, dick Browse and select another
folder. Click Mext to continue,

Destination Folder

| | Browse...

Space required: 10,5MB
Space available: 17, 1GB

Mullsaft Install Swskem w2, 46 < Back | | Mext =




Po wybraniu miejsca docelowego nalezy przej$¢ do kolejnego etapu klikajac przycisk NEXT, co
spowoduje wyswietlenie ekranu wyboru komponentéw programu

_ Check the components you want to install and unchecdk the components
you don't want to install. Click Mext to continue.

Select components to install: Pulse Per Second API Serial APT driver
[#] BF400 NTP synchronization {required)
Start Menu Shortouts

Space reguired: 10,5MB

Mullsafk Install Swstem w2 46 | < Back || Mext = |

W przypadku, gdy chcemy wykorzysta¢ synchronizacj¢ doktadna z kablem rozszerzonym zalezy
zaznaczy¢ opcje ,,Pulse Per Second API serial driver”, natomiast w przypadku gdy chcemy
skorzysta¢ ze standardowego kabla opcja ta powinna zosta¢ odznaczona. Po dokonaniu wyboru
komponentow przechodzimy do dalszego etapu, gdzie nalezy wybrac¢ jedna z czterech opcji pracy
Uslugi/serwera synchronizacji NTPD

MTPD server configuration

(®) Single mode with BF400 as time source
() Single mode with BF400, INTERMET as time source
i) Server mode with BF400 as time source

i) Server mode with BF400, INTERNET as time source

Mullsoft Inskall Syvstem w2, 46 < Back | | Mext =

Do dyspozycji mamy cztery zdefiniowane konfiguracje. Poszczegdlne konfiguracje w kolejnosci
umozliwiaja odpowiednio:



v Synchronizacj¢ pojedynczego komputera za pomoca BF400

v Synchronizacj¢ pojedynczego komputera z wykorzystaniem BF400, oraz dodatkowo z
wykorzystaniem pomocniczych serweréw dostgpnych w internecie.

v Tryb serwera, umozliwiajacy dodatkowa synchronizacje komputerow w sieci lokalnej z
wykorzystaniem BF400

v Tryb serwera, umozliwiajacy dodatkowa synchronizacje komputerow w sieci lokalnej z
wykorzystaniem BF400, oparty o dodatkowe serwery synchronizacji czasu dostgpne w
internecie.

Nalezy zdecydowac si¢ na odpowiednia konfiguracj¢ a nastgpnie przej$¢ do kolejnego etapu
konfiguracji. Ostatnig czynno$cia konfiguracyjna jest wybor konfiguracji, komunikacji z
synchronizatorem BF400.

= N

F400 Mebwaork Time Protocol Daemon Setup

m

BF400 final configuration

paudrate: ST
g |

SlaveAddr: I 2

PORT: I COM1

Cancel | Mullsoft Install System v2.46 = Back | Install I

W polu baudrate nalezy wybra¢ odpowiednia predkos¢ transmisji, w polu SlaveAddr nalezy
wpisa¢ adres synchronizatora BF400, natomiast w polu serial port nalezy wpisa¢ port do ktoérego
dotaczony jest synchronizator. Wybrane parametry komunikacji powinny by¢ zgodne z wybranymi
na synchronizatorze. W przypadku, gdy przewody potaczeniowe beda stosunkowo krotkie nalezy
wykorzysta¢ jak najwigksza predko$¢ transmisji. Po wybraniu odpowiednich parametrow transmisji
nalezy wybra¢ przycisk ,,Install, co spowoduje dokonczenie procesu instalacji.

+#2 BF400 Network Time Protocol Daemon Setu... — &

K| Completed

Show details

Cance < Back Close




Po zakonczeniu instalacji nalezy wybra¢ przycisk ,,Close” w wyniku, czego instalator zaproponuje
ponowne uruchomienie komputera, na co nalezy si¢ zgodzic.

Uwaga! Serwer NTPD domySlnie pozwala zsynchronizowac czas jedynie, gdy odchylka czasu
przy uruchomieniu jest mniejsza niz +/-10 minut, dlatego wczesniej nalezy upewnic sie, ze
czas systemowy jest wstepnie dobrze ustawiony.

5.5 Uzytkowanie oprogramowania.

Oprogramowanie NTPD, dziata gtbwnie w oparciu o ,,Usfugi systemowe” systemu Windows, wigc
sterowanie odbywa si¢ za pomoca standardowego narzedzia ,,Usfugi Lokalne”, a kontrola dziatania
aplikacji mozliwa jest poprzez podglad dziennika zdarzen systemu Windows. Dodatkowo w
pakiecie NTP znajduje si¢ standardowy program NTPQ umozliwiajacy kontrolg synchronizacji
czasu. Prawidtowo skonfigurowany serwer NTPD powinien wys$wietla¢ status: Uruchomiony —
Automatyczny, dla ustug ,,BoFF BF400 NTPD time provider”, oraz ,,Network Time Protocol”,
tak jak na ponizszym rysunku

File Action View Help

e |[FEc= HE » 8 nop

-

BoFF BF400 NTPD time provider Name Description Status Startup Type Log On A: ™

-%Application Layer Gateway Service Provides su... Manual Local Serv

Stop the service

Restart the service -%Application Management Processes in... Manual Local Syst

S,s, Background Intelligent Transfer Servi... Transfers fil... Automatic (D... Local Syst
S,s, Background Tasks Infrastructure Ser... Windows in... Running  Automatic Local Syst
S,s, Base Filtering Engine The Base Fil... Running  Automatic Local Serv
S,s, BitLocker Drive Encryption Service BDESVC hos... Manual (Trig... Local Syst
', Block Level Backup Engine Service The WBENG... Manual Local Syst
S.o, Bluetooth Support Service The Bluetoo... Manual (Trig... Local Serv
ﬁ BoFF BF4D0 NTPD time provider Running  Automatic Local Syst|
-%BranchCache This service ... Manual Metwork &
S&) Certificate Propagation Copies user ... Manual Local Syst
4, CNG Key Isolation The CNG ke... Running  Manual (Trig... Local Syst
4, COM+ Event System Supports Sy..  Running  Automatic Local Serv
4, COM+ System Application Manages th... Manual Local Syst
‘4, Computer Browser Maintains a.. Running  Manual (Trig.. Local Syst
-%Credential Manager Provides se... Manual Local Syst
E«:, Cryptographic Services Provides thr.. Running  Autematic Metwork §
Ea, DCOM Server Process Launcher The DCOM... Running  Automatic Local Syst
Ea, Device Association Service Enables pair.. Running  Manual (Trig.. Local Syst
-%Device Install Service Enables a c... Manual (Trig.. Local Syst

-S:-;_?,Device Setup Manager Enables the .. Manual (Trig.. Local Syst .,
< >

Extended /( Standard [
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Level Date and Time Source Event D Task C... 2
| | lInformation  2013-03-03 22:19%:59 NTP 3 Mone
(i)Information  2013-03-03 22:1%:59 NTP 3 MNone
i
(i)Information  2013-03-05 22:19:59 bfd00ntpd 2 Mone
| | lInformation  2013-03-03 22:19%:59 bf400ntpd 2 Mone W
Event 2, bf400ntpd H4
General | Details
Raise process priority OK
Log Mame Application
Source: bf400ntpd Logged: 2013-03-05 22:1%:59
Event ID: 2 Task Category: Mone
Level: Information Keywords: Classic
User; MNSA Computer: lucck_win8ev_32
OpCode:
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Podglad komunikatow mozliwy jest za pomoca dziennika zdarzen systemu Windows.
Interesujace sa tutaj dla nas komunikaty zgtaszane przez ustugi BF400NTPD, oraz NTP. Podglad
dziennika zdarzeh umozliwia réwniez sprawdzenie bledéw komunikacji oraz problemow z
synchronizacja itp. Do doktadnej kontroli statusu serwera NTP i synchronizacji stuzy narzedzie
NTPQ, ktére dostepne jest w menu start. Po kliknigciu na ikong programu powinno pokazac si¢
okno tekstowe, w ktorym mozemy sprawdzi¢ np. status synchronizacji:

ntpg> peers
remote

reviZd.net?5-15
ntp.wide—net.pl

hema.one.pl

ip—78-133-172-4

ntpg> peers
remote

revli23 . net?5-15
ntp.wide—net.pl

hema.one.pl

ip—78-133-172-4

ntpg> peers
remote

revli23 . net?5-15
ntp.wide—net.pl

bema.one.pl

nt

ip—78-133-172-4
>

213.222.193.35
212.244.36.227
88.58.231.226

213.222.193.35
212.244.36.227
88.58.231.226

213.222.193.35
212.244.36.227
8A.50.231.226
-RE.

t when poll reach

delay

B.886
15.318
24.858
67.751

Sprawdzenie statusu odbywa sig¢ za pomoca odpowiednich komend wpisywanych z klawiatury, przy



czym najistotniejsza jest tutaj komenda peers, ktora wyswietla biezacy status synchronizacji z
serwerami czasu. Na rysunku przedstawiono wynik dziatania komendy dla konfiguracji BF400
wspomaganym przez dodatkowe serwery czasu w internecie. Kazda linia zawiera tutaj informacjg o
serwerze synchronizujacym, przy czym BF400 widoczny jest jako obiekt SHM(0). Znaczek * przed
symbolem oznacza ze synchronizator BF400 aktualnie jest wybrany jako wiodacy sygnat
synchronizujacy. Najistotniejsze sa tutaj nast¢pujace informacje:

* delay — oznacza opdznienie transmisji w milisekundach pomigdzy serwerem a komputerem
synchronizowanym

» offset — oznacza r6znicg wyrazona w milisekundach pomigedzy czasem aktualnego
komputera a serwerem wzorcowym

* jitter — oznacza odchytki czasu wyrazone w milisekundach.

5.5 Synchronizacja stacji roboczych przez sieé.

Praca z odblokowanym trybem serwerowym umozliwia, synchronizacjg stacji roboczych, z
serwerem czasu do ktérego dotaczony jest synchronizator BF400. Poniewaz synchronizacja odbywa
si¢ za pomoca protokotu NTP, nie jest konieczna instalacja dodatkowego oprogramowania,
wystarczy jedynie , w systemie we wlasciwosciach daty i czasu zaznaczy¢ synchronizacj¢ z
internetu i w polu Serwer wpisa¢ adres komputera do ktorego dotaczony jest synchronizator BF400,
skonfigurowany w trybie serwerowym

Wiasciwosci: Data i godzina ﬂ ﬂ

Data i godzina I Strefa czasowa  Czas z Internetu |
v Synchronizuj automatycznie z internetowym serwerem czasu

SErwer: I ntp0.boff.pl| ;I Aktualizuj teraz |

Wystapit blgd podczas uzyskiwania stanu ostatniej synchronizaci.
Serwer RPC jest niedostepny.

Synchronizacja moze nastapic tylko wiedy, ady komputer jest
podigczony do Internetu, Dowiedz sie wiecej o synchronizadi czasu w
Centrum pomocy | obsfuai techniczne;,

K I Anulug Zastosyuj

5.6 Zaawansowana konfiguracja.

Serwer NTPD umozliwia tworzenie duzo bardziej zaawansowanych konfiguracji
synchronizacyjnych, niz te dostgpne domyslnie z poziomu instalatora. Konfiguracja ustugi NTPD
zawarta jest w pliku konfiguracyjnym ntp.conf w katalogu % SYSTEMROOT
%/system32/drivers/etc Szczegdlowy opis konfiguracji mozna znalez¢ na stronie domowe;j

projektu serwera NTPD: http://www.eecis.udel.edu/~mills/ntp/html/ntpd.html. Konfiguracja ustugi


http://www.eecis.udel.edu/~mills/ntp/html/ntpd.html

— sterownika udostgpniajacej czas z BF400 dla ustugi NTPD odbywa si¢ za pomoca pliku
konfiguracyjnego bf400ntpd.ini znajdujacego si¢ w katalogu %SYSTEMROOT

% \system32\config\systemprofile . Edytujac ten plik za pomoca dowolnego edytora tekstowego
mozemy zmieni¢ parametry konfiguracyjne, ktore zostaty wybrane podczas instalacji.

www.boff.pl


http://www.boff.pl/
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